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DISCIPLINA: Visao Computacional Aplicada a Robotica

Nivel: ( X) Mestrado Profissional; ( ) Mestrado; ( ) Doutorado

Obrigatéria? ( ) Sim; ( X) N&o | Créditos: 3 Carga horéria: 45

Se obrigatdria, area de concentracdo que esta vinculada:

Ementa: Introducdo a geometria de visualizacdo multipla; Conceitos basicos de visdo computacional;
Ferramentas de desenvolvimento; Extracdo e Reconhecimento de Caracteristicas; Introducdo a biblioteca
de visdo computacional OpenCV; e Técnicas Avancadas de Classificacao.
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